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Formai rész:

A dolgozat angol nyelven irédott. Terjedelme megfeleld, 108 oldal hosszi,
amelyben benne vannak a fiiggelékek, a tézisek leirasa, valamint az irodalomjegyz¢k is.
Felépitését tekintve a dolgozat tdrzse a bevezetés utani fejezetben bemutatja a dolgozat
soran hasznalt matematikai apparatust, majd egy-egy fejezetet szentel az egyes
téziscsoportoknak.

A dolgozatban szereplé tézisek bemutatiasahoz a Jelolt mély matematikai
eszkoztarat alkalmaz. Ennek megfeleléen a dolgozatban sok egyenlet szerepel. Ezek az
egyenletek a dolgozatban egységes formaban szerepelnek, az egyes szimbolumok
megnevezése az egyenlet eldtt vagy utdn megtaldlhato, ami megkOnnyiti az anyag
befogadasat.

A dolgozat angol szovege illetve révid magyar szovegrésze érthetd, helyesirasi
illetve nyelvtani problémat nem talaltam benne. A doigozat kiilalakja rendezett. Ahol erre
sziikség van, ott az abrak szinesek, amely egyrészt informativabba is teszi, masrészt fel is
dobja az anyagot.

Tartalmi rész:

A dolgozat elsé fejezete egy jO bevezetés, amelyben a biztonsagtechnikaban
hasznalt eszk6zok az elényds tulajdonsagaikkal illetve a hatranyaikkal egyiitt részletesen
bemutatasra keriiltek. A fejezetet kiegésziti az 1-es szamu fliggelék, amelyben a
kiilonbozd objektiveknek illetve érzékeldknek fizikajabol adodd képtorzitasi tipusai
keriilnek bemutatisra. A fejezet végén egy rovid attekintést kapunk ezeknek a
rendszereknek az alkalmazasarél. Az elsd fejezet ezaltal segit elhelyezni a Jeldlt
munk4jat a mai state-of-the-art vide6 alapu biztonsagtechnikai rendszerek vilagaban.

A miésodik fejezetben a dolgozatban hasznalt matematikai eszkoztar keriil
bemutatisra. Megtalalhatok itt a fogalmak definicioi, tovabba a kevert Gauss
modszernek, a Bayes szabalynak, a rejtett Markov és fél Markov modelleknek, valamint
ezek paraméterbecsloinek a leirasa. Ez a fejezet alapvetden sziikséges a dolgozat éllitdsait
tartalmazé kovetkez6 harom fejezet megértéséhez.

A harmadik fejezetben keriil bemutatasra az els6 téziscsoport. A célkitlizés annak a
gyakorlati feladatnak a megoldasa, hogy hogyan lehet tobb, idéosztasban dolgozé analog
megfigyeld kamera feldl érkezo, vagy mar korabban felvett képeken automatikusan
detektalni a kameravaltast. A feladat azért fontos, mert a képek szamitogépes
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kiértékelésének a kovetkezd lépése az elétér-hattér elvalasztds, ami nem mikodik
idGosztasos vided szekvencidkon. Ez a téziscsoport két altézist tartalmaz. Az elso
eredmény az automatikus kameravaltas detekcioja. Itt az alkalmazott rejtett Markov
modell segitségével a kameravaltas sorrendiségének borulasat lehet megallapitani, mig a
rejtett fél Markov modellb6l a kameravaltas periodicitdsanak valtozasa is kideriil.
Alkalmazasi szempontbol felmeriill az a kérdés, hogy mekkora az algoritmusok
tolerancidja az irant, hogy egy kamera képében jelentds valtozas 4ll be az inaktiv
periodusban. (pl. egy teheraut6 bedll, és elfoglalja a kamera képének 2/3-at, vagy anap a
felhok mogé bujik, vagy éppen felkapcesoljdk az utcai lampékat.)

A masodik altézis a kiilonb6zé anomalidk kisziirése. Ezek kozott az anomalidk
kozott van a kézi PTZ lizemmodra atallasnak, azaz a kamera latomezejebe valod
beavatkozasnak a detekcidja. Ez utobbi alkalmazasi szempontbol nagyon fontos, ugyanis
a kamera viszonylag kicsi elmozditasaval a megfigyelt teriilet fontos részletei eshetnek ki
a latomezobol, ami komoly biztonsagi kockazatot jelent.

A negyedik fejezetben leirt masodik tézisben szerepld eredmény az elotér-hattér
szeparacid egyik jol ismert modszerének a tovabbfejlesztésére vonatkozik. Egy tigyes
elotérmodell felallitasaval ugyanis lehetdség nyilik az elotér apertira problémajat
legalabb részben kompenzalni. Az eredmény két részbol all. Az elsd egy kisebb
modositisa MoG alapu el6tér-hattér szétvalasztasnak, mig a masodik az el6tér apertira
probléméjanak részbeni orvosoldasa egy szellemes el6tér pixel terjesztéssel. A két
eredmény egyiittesen a bemutatott képeken latvanyosan jobb, mint a korabbi
eredmények. Ugyanakkor azt nem mutatja be a Jelolt, hogy csak az els6 Iépése a
modszernek milyen eredményt mutat vizualisan. Erre, ha tudna mutatni képet a Jelélt a
védésen, az j6 lenne.

Az 6tddik fejezetben bemutatott harmadik téziscsoport a szabadtéri videdkra is
alkalmazhat6, anomalia detekcids eljarasokat mutat be. A fejezet egy alapos irodalmi
attekintéssel kezdddik, amit a Jelolt altal javasolt algoritmus altalanos ismertetoje €s az
chhez sziikséges ismert lépésekbdl allo eldfeldolgozas leirasa kovet. Ezek utan az
algoritmus részletei keriilnek bemutatasra. Az elsd altézisben az iddbeli Markovi
kiterjesztés ligyesen noveli a felismerés biztonsagat. A masodik altézisben a régio szintre
kiterjesztett rejtett Markovi esemény felismerés hatékonyan képes megtalalni a
rendhagyd eseményeket. Az ekozben felmeriildé numerikus probléma athidalasa is
elegans. Az utolsé altézisben bevezetett hierarchikus modell térben tavoli események
kozott is sikeresen teremt kapcsolatot.

Osszefoglalas:

Osszességében a munka 1ij tudomanyos eredményeket tartalmaz, amelyek a JelGlt
sajatjai. Mindezek alapjan javasolom a fokozat odaitéeléset.
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