Valasz Dr. Csercsik David Opponens Ur birdlatéra

Az értekezés cime: Analysis and Control of nonnegative polynomial sys-
tems
Szerz6: Liptdk Gyorgy

Tisztelt Dr. Csercsik David!

Mindenekel6tt szeretném készénetemet kifejezni Onnek, hogy elvallalta dolgoza-
tom birdlatat és munkamhoz lényeges kérdéseket és megjegyzéseket flizott. Meg-
tiszteld szdmomra, hogy az altalam leirt tudoményos eredményeket fontosnak és
szinvonalasnak tartja. A valaszadds sordn a dolgozatomban bevezetett jeloléseket
és hivatkozasokat alkalmazom.

Ezuton szeretnék valaszolni a birdlat kérdésére.

Kérdés: "Ahogy a jeldlt is irja a bevezetdben, a kinetikus rendszerek a nemnegativ
rendszerek eqy fontos alosztdlydt alkotjik. Ha kémiai rendszereket tekintink, az
dllapotvdltozok koncentrdcidknak felelnek meg, amit beavatkozdssal novelni kézen-
fekvden lehet, csékkenteni mdr kevésbé. Ha a 4-es fejezet eredményeit tekintjiik,
a (4.9)-es egyenletben kiadéds feedback az dllapotvdltozék nemnegativitdsa miatt
szintén nemnegativ, ami ebbdl a szempontbdl pozitivum, de garantdlja-e minden
esetben a felvazolt szabdlyzdtervezési mddszer a nemnegativ bemenetet? Ha nem,
milyen specidlis esetekben lehetséges a bemenet nemnegativitdsdrol dllitdisokat tenni
(léteznek-e ilyen esetek)?’

Vélasz: A dolgozatban a visszacsatolast u,(t) = K (z(t)) alakban keressiik. A
K matrix nemnegativitdsaval garantalhatjuk az wu,(t) bemenet nemnegativitasat,
mivel az z(t) allapotvektor nemnegativ. Ez a feltétel linedris egyenlétlenségek for-
majaban kénnyen beillesztheté a bemutatott visszacsatolds tervezési modszerbe.

Végiil ismét koszonoém a dolgozatom pozitiv és konstruktiv birdlatat, és kérem
a valaszom szives elfogadasat.
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